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Flujo geoespacial aplicado a incendios forestales

Recoleccion de Datos GNSS, LiDAR y
Analisis Geoespacial para la Gestion de
Incendios Forestales
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Superficie afectada por Incendios: X de 5 afos

151069,88

O Promedio Quinquenio Superficie (ha)

Fuente: CONAF. “Reporte de incendios forestales. 2 de Junio del 2026
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Ics 2026 Contexto y Captura Territorial

WORKSHOP

Destruccion por incendios en Chile llega a portadas de

. ] medios internacionales
 Escenarios Operacionales

Los incendios forestales requieren s e 202527
informacion territorial actualizada. e aann

Leer mas tarde

Dinamicas en Terreno

Las emergencias presentan  cambios
constantes durante la operacion.

AVISOS LEGALES

Ingresa

y publica en linea

Necesidad de Coordinacion

La gestion operacional requiere informacion
espacial continua.

Observaciones en Terreno

La captura territorial fortalece comprension
operacional.

Informacion Geoespacial

GNSS y GIS contribuyen a gestion territorial
integrada.

SANTIAGO - CHILE www.igs-workshop-2026.com




WORKSHOP

e GNSS Multi-Constelacion

La integracion satelital mejora disponibilidad y
continuidad operacional.

Posicionamiento Movil

La captura en terreno facilita registro territorial
georreferenciado.

Observaciones Operacionales

La informacion espacial fortalece lectura del
escenario operativo.

Registro de Elementos Criticos

Los eventos pueden capturarse directamente
desde terreno.

Consistencia Espacial

GNSS fortalece coherencia en operaciones
territoriales.
SANTIAGO - CHILE

Recoleccion de Datos GNSS & L|DAR en Terreno
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GNSS

= Multiple
Constelacion

= PPKy/o RTK

LiDAR
= 2.2MHz
= |IMU interna
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Continuidad
Digital

Facilitando la
colaboracion

Monitoreo

Uniendo Ciencia y Geoespacial

Accidn

Informacion
Compartida

Entorno
Operacional

Flujo Geoespacial

Recoleccion
Integrado

de Datos
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L] "’ (Encuestas/apps web)
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sl INfOormacion Territorial ~
. L . ., . S 123

La integracion espacial fortalece comprension del escenario {
operativo.

W esspiotais e

B . N o Infraestructura geoespacial ° .

La representacion espacial facilita identificacion de zonas Conectando y transformando los flujos .
criticas. de trabajo  * v -

== Accesibilidad Territorial

Sincronicidad de oficina

Los modelos espaciales apoyan evaluacion de desplazamiento y y campo

acceso.

mml Coordinacion Operacional

La informacién integrada contribuye a gestion territorial.

mmmd Apoyo Geoespacial

GIS facilita visualizacidon y seguimiento operacional.
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Flujo Geoespacial para la
IGS 202¢ Gestidn Territorial

Integracion Terreno - Plataforma

La captura GNSS se integra dentro del ecosistema geoespacial.

Continuidad Operacional

La informacidn fluye entre captura, monitoreo y visualizacion.

Coherencia Espacial

GNSS fortalece consistencia en contextos operacionales dindmicos. S ILi%ad e a T

Soporte Territorial

ArcGIS contribuye a integracion y coordinacion operacional.

] o
» : ' -
Gestion de Incendios Forestales

La integracion GNSS + GIS fortalece apoyo territorial y operacional.
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